Priloga 1 — AVTOMATSKE TEHTNICE ZA POSAMICNO TEHTANJE
1. Razredi to¢nosti

Tehtnice so razdeljene v razreda to¢nosti, oznacena z:

X(x) ali Y(y)

1.1 Razred X(x)

V razred X(x) sodijo tehtnice, ki se uporabljajo za preverjanje predpakiranih izdelkov s
konstantno nazivno maso.

X je rezim, ki povezuje to€nost z maso bremena, faktor doloCitve razreda (x) pa je
mnozitelj za meje pogreskov, doloene za razred X(1).

Proizvajalec mora navesti faktor dologitve razreda (x). (x) mora biti v obliki 1 x 10¥, 2 x
10% ali 5 x 10%, kjer je k celo $tevilo ali nié.

1.2 Razred Y(y)

V razred Y(y) sodijo vse ostale avtomatske tehtnice za posamicno tehtanje. Razred Y
ima dva podrazreda, Y(a) ali Y(b).

2. NDP
2.1 Tehtnice razreda X(x)
2.1.1 Srednja vrednost pogreska

Breme (m), izraZeno Najvecja dopustna srednja
s preskusnim razdelkom (e) vrednost pogreSka
x) =1 x)>1 Prva overitev Nadzor merila
v uporabi
0 <m=< 500 0<m=<50 +05e t1e
500 < m< 2 000 50 < m< 200 +10e t2e
2 000 < m=< 10 000 200 < m=<1 000 t15e t3e

2.1.2 Standardni odmik

Breme (m) Najvecji dopustni standardni odmik za razred X(1)

Prva overitev Nadzor merila v uporabi
m< 50g 0,48% 0,6%
50 <m= 100 0,249 0,39
100g<m=<200g 0,24% 0,3%
200g<m=300g 0,48¢g 0,69
300g<m=500¢g 0,16% 0,2%
500g<m<1000g 08¢ 1049
1000g<m=<10000g 0,08% 0,1%
10 000 g <m=15000g 8¢ 109
15000g<m 0,053% 0,067%

2.2 Tehtnice razreda Y(y)

Neto breme (m), izraZzeno s preskusnim Najvecji dopustni pogresSek
razdelkom (e)
razred Y(a) razred Y(b) Prva overitev Nadzor merila v

uporabi




0 <m= 500 0<m= 50 +15e t2e
500 <m< 2000 50 <m=< 200 +20e +3e
2 000 <m < 10000 200 <m< 1000 +25e +4e

3. Merilno obmogje

Pri dolo€anju merilnega obmo¢ja za tehtnice razreda Y(y) mora proizvajalec upostevati,
da najmanj$a zmogljivost ne sme biti manj$a od:

—20 e zarazred Y(a)
— 10 e zarazred Y(b)
— 5 e za postne tehtnice razreda Y(a) ali Y(b)

4. Dinami¢no nastavljanje

Ce ima tehtnica vgrajeno dinamiéno nastavljanje, ki kompenzira dinamiéne uginke
premikajo¢ega se bremena,

— ta ne sme delovati zunaj dolo¢enega obmocja bremena,
— jo mora biti mogoce za&¢ititi.
Dinami¢na nastavitev mora delovati v obmocju bremena, ki ga doloéi proizvajalec.

5. Vpliv elektromagnetnih motenj
Kriticna vrednost spremembe zaradi motnje je ena vrednost razdelka.



